
Αυτόματο Σύστημα Ανίχνευσης
Κίνησης και Σκοταδιού

Ένα έξυπνο σύστημα προστασίας καλλιέργειας που χρησιμοποιεί αισθητήρες φωτός και

υπερήχων για να ανιχνεύει κίνηση και να ενεργοποιεί αυτόματα το φωτισμό όταν

σκοτεινιάζει.



Θεωρητικό Υπόβαθρο: Φως και
Ήχος ως Κύματα

Αισθητήρας Φωτός (LDR)

Το φωτοκύτταρο αλλάζει την ηλεκτρική

του αντίσταση ανάλογα με την ένταση

του φωτός. Όταν υπάρχει πολύ φως, η

αντίσταση μειώνεται, καθώς το σκοτάδι

αυξάνεται.

Αισθητήρας Υπερήχων

Χρησιμοποιεί ηχητικά κύματα υψηλής

συχνότητας (πάνω από 20.000 Hz) για

να μετρήσει αποστάσεις. Υπολογίζει την

απόσταση με βάση τον χρόνο

επιστροφής του ήχου:

Απόσταση = (Ταχύτητα Ήχου × Χρόνος) / 2



Απαιτούμενα Υλικά

micro:bit v2

Η κεντρική μονάδα ελέγχου του συστήματος

Αισθητήρας Φωτός (LDR - Φωτοκύτταρο)

Ανιχνεύει τις συνθήκες φωτεινότητας

Αισθητήρας Υπερήχων (HC-SR04)

Μετρά αποστάσεις και ανιχνεύει κίνηση

Λευκό LED

Παρέχει φωτισμό όταν χρειάζεται

Καλώδια & Shield

Συνδέουν όλα τα εξαρτήματα

Υπολογιστής με MakeCode

Για τον προγραμματισμό του συστήματος



Συνδεσμολογία Αισθητήρων
Συνδέστε τους αισθητήρες σύμφωνα με τις παρακάτω οδηγίες για τη σωστή λειτουργία του συστήματος:

01

Αισθητήρας Φωτός (LDR)

Συνδέεται στο pin P0 (αναλογική είσοδος) για την

ανίχνευση της φωτεινότητας

02

Αισθητήρας Υπερήχων

Συνδέεται στα pins P1 (trigger) και P2 (echo) για τη

μέτρηση απόστασης

03

Λευκό LED

Συνδέεται στο pin P5 για την παροχή φωτισμού



Κατασκευή του Συστήματος

Συναρμολογήστε όλα τα εξαρτήματα στο

microshield ακολουθώντας τη συνδεσμολογία που

περιγράφηκε προηγουμένως. 

Βεβαιωθείτε ότι όλες οι συνδέσεις είναι σταθερές

και ασφαλείς πριν προχωρήσετε στον

προγραμματισμό.



Ξεκινώντας με το MakeCode

Άνοιγμα Περιβάλλοντος

Ανοίξτε τον σύνδεσμο https://makecode.microbit.org στον browser σας

Νέο Project

Πατήστε "New Project" και δώστε το όνομα «ασφάλεια_κήπου»

Βασικά Blocks

Θα εμφανιστούν τα blocks «Κατά την έναρξη» και «Για πάντα»

https://makecode.microbit.org/


Προγραμματισμός: Αρχικοποίηση

Βήμα 1: Μεταβλητές

Δημιουργήστε δύο μεταβλητές: Φώς και Απόσταση από το μενού

Μεταβλητές

Βήμα 2: Αρχική Ρύθμιση

Στο block "κατά την έναρξη" ορίστε: ενεργοποίηση LED = ψευδές, 

φώς = 0, απόσταση = 0



Προγραμματισμός: Λογική
Ελέγχου

Μέσα στο block "για πάντα", προσθέστε τη λογική ανίχνευσης:

1 Ανάγνωση Αισθητήρων

Ορίστε φως σε αναλογική ανάγνωση P0 (τιμές 0-1023). Ορίστε απόσταση

με ping trig P1 echo P2 σε cm

2 Έλεγχος Φωτεινότητας

Αν φως < 100 → LED ανάβει. Αν φως > 150 → LED σβήνει. Αν 100-150 →

LED παραμένει ως έχει

3 Ανίχνευση Κίνησης

Αν απόσταση < 10 cm → παίξε ήχο συναγερμού

4 Καθυστέρηση

Προσθέστε παύση 300 ms στο τέλος του loop



Δοκιμή και Επαλήθευση

Έλεγχος Λειτουργίας

1. Καλύψτε τον αισθητήρα φωτός για να προσομοιώσετε νύχτα

2. Πλησιάστε το χέρι σας στον ultrasonic

3. Παρατηρήστε την ενεργοποίηση του LED και του ήχου

Το σύστημα πρέπει να ανταποκρίνεται άμεσα στις αλλαγές

φωτεινότητας και κίνησης.



Αναστοχασμός και Εφαρμογές

Σχέση Φωτός και
Απόστασης

Τι παρατηρείτε για τη σχέση μεταξύ

των δύο αισθητήρων; Πώς

συνεργάζονται για να παρέχουν

ολοκληρωμένη προστασία;

Προσαρμοστικότητα
Συστήματος

Πώς αλλάζει η λειτουργία του

συστήματος ανάλογα με τις συνθήκες

περιβάλλοντος; Ποιες παράμετροι

μπορούν να ρυθμιστούν;

Πρακτικές Εφαρμογές

Ποιες εφαρμογές μπορεί να έχει ένα τέτοιο σύστημα στην καθημερινή ζωή; 

Σκεφτείτε χρήσεις πέρα από την προστασία καλλιέργειας.


